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Instalaciéon de Driver CH340

La tarjeta Arduino genérica utiliza el circuito integrado CH340 para comunicarse con la
computadora. En la mayoria de las computadoras con Windows10 este se instala
automaticamente al conectar la tarjeta al puerto USB, pero si Windows no tiene acceso a Internet
0 si no tiene acceso a actualizaciones por ser una copia no registrada se tiene que bajar e instalar
manualmente.

El driver CH340 que se puede descargar del siguiente link:

https://sparks.gogo.co.nz/ch340.html

De no hacer esto el ide de Arduino no detectara laplaca

C @ sparks.gogo.co.nz/ch340.html

Gogo:Tronics

Home Electronic Components Online Shop ~ Tools, Docs, Downloads  Shipping & Payment Info  Contact Q f
Hobby Electronic Parts

Windows

(Manufacturer’s Chinese Info Link)

¢ Download the Windows CH340 Driver

* Run the installer which you unzipped
« In the Arduino IDE when the CH340 is connected you will see a COM Port in the Tools > Serial Port menu, the COM number for your device may vary depending on your
system.

CH34x_Install_Windows....zip

Una vez descargado, hay que descomprimir el archivo y proceder con la instalacion

% DriverSetup(X64) - X

Device Driver Install / UnlInstall

Select INF |CH341SER . INF v

WCH.CN
Lo | __ USB-SERIAL CH348

|__ 988/08/2014, 3.4.2014
UNINSTALL

HELP
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Device Driver Install /7 UnlInstall

Select INF |CH341SER . INF v
| DriverSetup X F

1y
0 The drive is successfully Pre-installed in advance!

(oo ) £

Instalacion del Arduino IDE.

Acceder al siguiente link, descargar e instalar el IDE de Arduino.

https://www.arduino.cc/en/software

& arduino.cc/en/software

HARDWARE cLoup DOCUMENTATION +

Arduino IDE 1.8.19

The open-source Arduino Software (IDE) makes it easy to write code
and upload it to the board. This software can be used with any
Arduino board.

SOFTWARE

Refer to the Getting Started page for Installation instructions.

SOURCE CODE
Active development of the Arduino software is hosted by GitHub.
See the instructions for building the code. Latest release source
code archives are available here. The archives are PGP-signed so
they can be verified using this gpg key.

COMMUNITY + BLOG ABOUT

DOWNLOAD OPTIONS

Windows Win 7 and newer
Windows P file

Windows app Win8.1or 10 | Get 28

Linux 32bits
Linux 64 bits

Linux ARM 32 bits
Linux ARM 64 bits

Mac OS X 10.10 or newer
Release Notes

Checksums (sha512)
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<« (& @ arduino.cc/el

PROFESSIONAL EDUCATION Q  Search on Arduino.cc : SIGN IN

% HARDWARE SOFTWARE cLoup DOCUMENTATION ~ COMMUNITY + BLOG ABOUT

Support the Arduino IDE

Since the release 1.x release in March 2015, the Arduino IDE has
been downloaded 61.209.045 times — impressive! Help its
development with a donation.

$3 $5 $10 $25 $50 Other

JUST DOWNLOAD CONTRIBUTE & DOWNLOAD
® Help

W

) arduino-1.8.19-windows.exe

@ Ardui : ion Opti =
© Arduino Setup: License Agreement _ % €2 Arduino Setup: Installation Options X
- . Check the components you want to install and uncheck the components
Please review the license agreement before installing Arduino. If you . 2 - x
[00] accept al terms of the agreement, diick I Agree. you don't want to install. Click Next to continue.

IGNU LESSER GENERAL PUBLIC LICENSE

Version 3, 29 June 2007 | Select components to install: |} Install Arduino software
Copyright (C) 2007 Free Software Foundation, Inc. <http://fsf.orq/>

Everyone is permitted to copy and distribute verbatim copies of this license
document, but changing it is not allowed.

This version of the GNU Lesser General Public License incorporates the terms
:r;dmofvamn3of$dm$nadPMLm,wmd Space required: 541.6MB

Cancel N I Agree Cancel N I < Back | Next > |
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@ Arduino Setup: Installation Folder - X Arduino Setup: Installing —
Setup will install Arduino in the following folder. To install in a different Extract: gettingstarted.pdf
0 folder, dick Browse and select another folder. Click Install to start the 0 _

Destination Folder

:\Program Files (x86)\Arduino Browse...

Space required: 541.6MB
Space available: 14.7GB

Cancel I Nullsoft Install Syste 0 < Back Install I
N

Arduino Setup: Completed e

—
Show details l
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Una vez instalado bajaremos un programa ejemplo llamado Blink para verificar que todo funcione
correctamente. Iniciar el IDE de Arduino, en el menu Archivo seleccionar, Ejemplos, Basics y por

ultimo Blink.

@ Blink Arduino 1.8.19
Archivo Editar Programa Herramientas Ayuda

Nuevo Ctrl+N

Abrir... Ctrl+O

Abrir Reciente

Proyecto | ‘

[ Eempios | A X

Cerrar Ctrl+W Ejem) |

Salvar Ctrl+S 01.Basics

Guardar Como...  Ctrl+Mayus+S 02.Digital 3
03.Analog >

Configurar Pagina Ctrl+Mayts+P 04 ConmRmication ]

WL Ctri+P 05.Control N

Preferencias Ctrl+Coma 06.Sensors >

AnalogReadSerial

BareMinimum
DigitalReadSerial
Fade
ReadAnalogVoltage

Conectar la placa de Arduino a un puerto USB de la computadora, verificar el puerto COM que
se le asigno a la placa, para hacer esto ir al administrador de dispositivos luego puertos COM.

-
;.'.; Administrador de dispositivos

Archivo

TR

Accion  Ver Ayuda

m HE & B

(m] X

¥ Dispositivo de entrada USB
4 Dispositivo de entrada USB
# Dispositivo definido por el proveedor compatible con HID
# Dispositivo definido por el proveedor compatible con HID
& Dispositivo definido por el proveedor compatible con HID
# Dispositivo definido por el proveedor compatible con HID
# Dispositivo HID 12C
8 Microsoft Input Configuration Device
¥ Panel tactil compatible con HID
#%, vloy Device

Q Dispositivos de juego, sonido y video

B Dispositivos de sequridad

i Dispositivos de software

E=m Dispositivos del sistema

i Entradas y salidas de audio

a Equipo

I Firmware

[ Monitores

0 Mouse y otros dispositivos sefialadores

K? otros dispositivos

E o o

- @ Puertos (COM y LPT)
#f USB-SERIAL CH340 (COM3)
e 1ecaqos

wa Unidades de disco
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Seleccionar la placa que utilizaremos en el menu herramientas, Placa y en este caso sera Arduino
Uno. Después seleccionaremos el puerto COM al que se conectd nuestra placa.

@ Blink Arduino 1.8.19
Archivo Editar Programa Herramientas Ayuda

Auto Formato Ctrl+T
Archivo de programa.
Reparar codificacion & Recargar.

Administrar Bibliotecas... Ctrl+Mayus+|
1= /4 Monitor Serie Ctrl+Mayis+M
9 & oo Serial Plotter Ctrl+Mayus+L
3 WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater
B Placa: "Arduino Uno" >
4 ! e _pPeto | ‘ Ly
- Obtén informacion de la placa COM3
~
= Programador: “Arduino as ISP" >
° Quemar Bootloader
7 ’
(&
e}
9 _
10
1
12
13
14
15
16

Por ultimo dar click en “Subir”, esperar a que se compile y se suba el cédigo en la placa.
@ Blink Arduino 1.8.19
r Programa Herramientas Ayuda

Blink

22

23

24

25 // the setup function runs once when you press reset or pow
268void setup() {

27 // initialize digital pin LED BUILTIN as an output.

28 pinMode (LED BUILTIN, OUTPUT) ;

29 }

30

31 // the loop function runs over and over again forever
328void loop () {

33 digitalWrite (LED BUILTIN, HIGH); // turn the LED on (HI

delay (1000) ; // wait for a second
35 digitalWrite (LED BUILTIN, LOW); // turn the LED off by
36 delay (1000) ; // wait for a second

924 bytes (2%) del espacio de almacenamiento de

Globales usan 9 bytes (0%) de la memoria dinamic
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