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KIT Mini Brazo Robético

POSICIONES

El Mini Brazo Robdtico tiene establecidas dos posiciones por defecto.

Posicidn de " reset’

Esta posician seréd adoptada automaticamente después de conectar el
brazo a la alimentacian y cada vez que se presione alguno de los
botones de “reset” de la Tarjeta Nano o de la Tarjeta de Expansian
para Nano.

Posicidn de calibracidn

Esta posicion dnicamente se muestra si el usuario sigue las
indicaciones del paso 4 en la seccidn Za/braciin de Servomotores en
el manual de ensamble.

AARA INICIAR

Se recomienda colocar al Mini Brazo Robdtico sobre una superficie plana y
firme para evitar caidas durante su operacian.

Conecta la Tarjeta Nano CH340 mediante el cable mini USB a alguna
fuente de alimentacian, se recomienda una fuente externa a aV de al
menos | Ampere.

Una vez conectado se encenderan el LED “power” (bserva el
diagrama de botones y LED's.

Diagrama de botones y LED's
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Dentro de los primeros 10 sequndos después de conectado, el Mini
Brazo Robatico adoptara la posician de “resef’ independientemente de
|a posicion que tenga al momento de ser conectado. La pinza se abrira
y cerrara rapidamente dos veces para indicar que se encuentra listo.

El Mini Brazo Robdtico entrard automaticamente en modo Manual,
esta modalidad te permitira mover libremente el brazo a través de los
joysticks bajo las siguientes funciones:
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Modo Demostrativo

En este modo el Mini Brazo Robdtico reproducird una rutina de
movimientos previamente cargada en donde se muestran las
capacidades maviles del brazo.

Para acceder a este modo:

Presiona cualquiera de los botones “resef’, posteriormente
mantén presionado el joystick derecho en un lapso de al menos 5
segundos.

Si el comando se introdujo correctamente, el brazo tomara la posicitn
de "resef’, el led incorporado en la Tarjeta Nano (DI3) se encenders
en d ocasiones y comenzara la demostracian.

Si el comando no se introdujo correctamente, el brazo Gnicamente
tomara la posician de "resef' y entrara en modo manual nuevamente
por o que deberés repetir las indicaciones anteriores para activar el
modo demostracidn.

Para salir del modo presiona el cualquiera de los dos botones “reset”
y el brazo volvera a |a posicion de “reset” y, en caso de no recibir otra
instruccian, al modo manual.
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KIT Mini Brazo Robético
Modo aprendizaje

Este modo combina las funciones manual y demostracian, permite al
usuario establecer una serie de posiciones manualmente que el brazo
memarizara y posteriormente las reproducira.

Para acceder a este modo:

Presiona alguno de los dos botones “resef’, a continuacién
presiona el joystick derecho en un lapso de al menos 3 segundos.

Si el comando se introdujo correctamente, el brazo tomara la posicidn
de "resef', el LED (DI3) se encenderd en 2 ocasiones y podras
comenzar a mover el brazo de forma manual.

Si el comando no se introdujo correctamente, el brazo Gnicamente
tomara la posicion de “resef' y entrara en modo manual nuevamente
por o que deberés repetir las indicaciones anteriores para activar el
modo aprendizaje.

Para guardar la posicidn

Cada vez que desees guardar una posician deberas presionar el
joystick izquierdo, tienes la posibilidad de guardar hasta 100
posiciones distintas.

Reproduccidn

Una vez gquardadas las posiciones deseadas, presiona el joystick
izquierdo para reproducic las posiciones. la reproduccion seré
continua, una ves alcanzada la ultima posician guardada volvera a
iniciar desde |a posicion de " resef’.

Para salir del modo presiona el cualquiera de los dos botones " resef’
y el brazo volverd a la posician de “ resef' y, en caso de no recibir otra
instruccian, al modo manual.

APAGADD

El brazo permanecerd siempre activo en alguno de sus modos
mientras se mantenga conectado, para apagarlo bastara con
desconectar de la alimentacidn.

Se recomienda apagar el brazo con la posicion de " resef' por lo que
deberas presionar algin botdn " zsef" antes de desconectarlo.
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Escaneando con tu celular el siguiente cadigo OR tendras
acceso directo al video de funcionamiento del Mini Brazo
Robdtico.
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No te olvides visitar nuestro sitio
web y sequirnos en nuestras redes
sociales donde encontrards mas
contenido.
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